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1. ПАСПОРТ РАБОЧЕЙ ПРОГРАММЫ ДИСЦИПЛИНЫ 

Таблица 1.1 Основание для реализации дисциплины 
  

Код направления подготовки/ специальности 21.05.04 
  

Направление подготовки/ специальность Горное дело 
  

Уровень образования Специалитет 
    Год разработки/обновления 2022   
  

Таблица 1.2 Структура дисциплины в соответствии с учебным планом 
  

Виды учебной работы, включая самостоятельную работу Форма обучения: 
  

  

  

  

  

    
    
            

  

  

  

  

  

  

              

  

  

  

  

  

обучающихся и трудоемкость дисциплины очная очно-заочная заочная 

Трудоемкость дисциплины зачетных единиц 4 

академических А 144 
часов 

Контактная работа, |Аудиторная лекции 36 

час практические 36 

занятия 

лабораторный 
практикум 

Внеаудиторная 

Самостоятельная работа, час 72 

Таблица 1.3 Формы контроля дисциплины 

Семестр Форма обучения: 

и форма контроля очная очно-заочная заочная 

периоды контроля 11] сем 

экзамен (ы) 1] сем 

зачёт (ы) 

курсовая работа 

курсовой проект 

индивидуальное задание (контрольная работа) 

Таблица 1.4 Виды самостоятельной работы 

. Форма обучения 
Вид самостоятельной работы Вид занятия Тип периода р у 

очная очно-заочная | заочная 

Теоретическое 
Подготовка к лекциям Лекции 

обучение 36 

Подготовка к практическим Теоретическое 
Практические 

занятиям обучение 30 

Экзаменационн 
Подготовка к экзамену Экзамен 

ые сессии 6     
    Итого   72       

  

  
  

 



  
  

2. ЦЕЛЬ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

2.1. Цель и задачи освоения дисциплины 

В результате изучения данной дисциплины обучаемый должен: 
- знать конструкции современных пролётных и стреловых самоходных кранов и их основных механизмов. 
- уметь выбирать и производить расчёты деталей и сборочных единиц основных крановых механизмов и 
вспомогательных устройств. 
- знать конструкции ленточных, пластинчатых, винтовых и вибрационных конвейеров, их основных 
механизмов. 

- уметь выбирать и производить расчёты деталей и сборочных единиц ленточных конвейеров и 
вспомогательных устройст 

Задачи освоения дисциплины: 

1. - разработка конструкторской, технологической документации на создание, ремонт 
подъёмно-транспортных машин; 
2. - выбор и эффективное использование подъёмно-транспортных машин для реализации 
производственных процессов; 

3. - разработка проектов подъёмно-транспортных машин и оборудования с учётом технологических, 
конструкторских, эстетических, экономических и других параметров. 
4. - проведение испытаний подъёмно-транспортных машин. 

Программа составлена в соответствии с требованиями Федерального государственного образовательного 
стандарта высшего образования по направлению подготовки / специальности Г. орное дело. 

2.2. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), соотнесенных с 
планируемыми результатами освоения образовательной программы 

Таблица 2.1 Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине 
  

Код и наименование компетенции 
Код и наименование индикатора достижения компетенции (результат освоения) 
  

ПК-5. Способен выбирать ПК-5.1. Формирует комплекты высокопроизводительного 
высокопроизводительное оборудования и установок для ведения горных работ в 
оборудование и установки для соответствии с условиями их применения 
ведения подготовительных и 

очистных работ и технологию горных 

работ в соответствии с условиями их 

применения, внедрять передовые 

методы и формы организации 

производства и труда 
  

ПК-5. Способен выбирать ПК-5.2. Внедряет передовые методы и формы организации 
высокопроизводительное производства и труда 
оборудование и установки для 

ведения подготовительных и 

очистных работ и технологию горных 
работ в соответствии с условиями их 

применения, внедрять передовые 

методы и формы организации 
производства и труда       

Таблица 2.2 — Планируемые результаты освоения дисциплины образовательной программы 
  

  

  

Код и наименование индикатора Наименование показателя оценивания (результата обучения по 
достижения компетенции дисциплине) 

1 2 
ПК-5.1. Формирует комплекты Знает: комплекты высокопроизводительного оборудования и 
высокопроизводительного установок для ведения горных работ в соответствии с условиями их 
оборудования и установок для применения      



  

ведения горных работ в соответствии 

с условиями их применения 

  

Умеет: формировать комплекты высокопроизводительного 
оборудования и установок для ведения горных работ в 
соответствии с условиями их применения 
  

Имеет навыки: формирования комплектов 
высокопроизводительного оборудования и установок для ведения 
горных работ в соответствии с условиями их применения 
  

ПК-5.2. Внедряет передовые методы и 

формы организации производства и 

труда 

Знает: передовые методы и формы организации производства и 

труда 
  

Умеет: внедрять передовые методы и формы организации 
производства и труда 
    Имеет навыки: внедрения передовых методов и форм организации 

производства и труда 
  

Информация о выявлении результатов освоения дисциплины представлена в Фонде оценочных средств по 

дисциплине. Паспорт ФОС представлен в разделе 4 РПД. 

Примечание: ФОС разрабатывается как приложение к РПД в соответствии с Положением о ФОС, 
утвержденным локальным нормативным актом. 

 



3. СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ. 

3.1. Темы учебной дисциплины (лекционные занятия) 

Таблица 3.1 Темы лекционных занятий 
  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

                    

Количество часов по формам 

обучения 

Наименование Конт. раб Сам. раб 

[№ пит раздела = Тема и содержание лекционного 5 5 

дисциплины заня-тия ы . Е . 

(мо-дуля) 5 5 Е : 8 Е 

8181818158 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 

Первая группа очная форма (11 семестр) 

периода 

аттестации 

(экзамен) 

1 Общие сведения по |Условия и режимы работы конвейеров. 2 2 

машинам Свойства транспортируемых грузов. 

непрерывного Режимы работ и классы использования. 

транспорта. Характеристика производственных и 

климатических условий окружающей 

среды. Характеристика 

транспортируемых грузов. 

2|Общая теория Производительность машин 2 2 

транспортирующих |непрерывного транспорта. 

машин с тяговым  |Производительность. Мощность 

органом двигателя и коэффициенты 

сопротивления движению. 

Расположение привода и натяжного 

устройства на конвейере. 

3| Характеристики и |Тяговые органы машин непрерывного 2 2 

конструктивные транспорта. Общие требования к 

схемы тяговым органам. Тяговые цепи. 

транспортирующих |Конвейерные ленты. Канаты. 

машин с тяговым 

органом. 

4| Характеристики и |Поддерживающие и направляющие 2 2 

конструктивные устройства конвейеров. Требования, 

схемы предъявляемые к поддерживающим 

транспортирующих |устройствам. 

машин с тяговым  |Роликовые опоры. Звездочки и блоки. 

органом Барабаны. 

5|Характеристики и |Приводные и натяжные устройства 2 2 

конструктивные конвейеров. Общие сведения о 

схемы приводных устройствах. Расположение 

транспортирующих |на конвейере привода. Многоприводные 

машин с тяговым  |конвейеры. Устройство промежуточных 

органом. приводов. Приводы цепных конвейеров. 

Приводы ленточных конвейеров 

6 Характеристики и |Ленточные конвейеры. Устройство и 2 2 

конструктивные принцип действия. Конструктивные 

схемы схемы. Расчёт конвейеров. 

транспортирующих 

машин с тяговым 

органом. 
  

 



  

  

  

  

  

  

    

7|Характеристики и |Пластинчатые и скребковые конвейеры. 

конструктивные Общее устройство и области 

схемы применения пластинчатых конвейеров. 

транспортирующих |Элементы конвейера. Расчёт конвейера. 

машин с тяговым  |Общие типы и области применения 

органом. скребковых конвейеров. Элементы 

конвейеров. Расчёт 

8|Характеристики и |Подвесные конвейеры и элеваторы. 

конструктивные Общие типы и области применения 

схемы подвесных конвейеров. Подвесные 

транспортирующих |грузонесущие конвейера. Общее 

машин с тяговым  |устройство. Элементы конвейеров. 

органом. Расчёт конвейеров. 
Общие сведения об элеваторах. 

Устройство и параметры элеваторов. 

Конструкции элеваторов. Расчет 

элеваторов. 

9|Характеристики и |Винтовые и вибрационные 
конструктивные конвейеры.Вибрационные конвейеры. 

схемы Устройство и принцип действия. 

транспортирующих |Конструктивные схемы. 

машин без тягового |Общие типы и области применения 

органа. винтовых конвейеров. Вертикальные и 

горизонтальные конвейеры. Расчёт 

10|Характеристики и |Устройства пневматического и 

конструктивные гидравлического транспорта.Общие 

схемы сведения о пневмотранспортных 

транспортирующих |установках. Способы 

машин без тягового |пневмотранспортирования. Принцип 

органа. действия пневмотранспортных 

установок. Классификация и 

особенности конструкций 

пневмотранспортных установок. 

Основы теории 

пневмотранспортирования 

нагнетательными 
пневмотранспортными установками. 

Примеры применения 

пневмотранспортных установок. 

11|Вспомогательные |Вспомогательные устройства машин 

устройства к непрерывного транспорта.Бункера. 

конвейерам Общее устройство и типы. Процессы 

истечения и сводообразования в 

бункерах. Давление на стенки бункера. 

12 |Характеристики Характеристики материалов и нагрузок. 

материалов и Основы расчётов кранов.Стали для 

нагрузок. Основы  |металлических конструкций. Металлы 

расчётов кранов для деталей крановых механизмов. 

Неметаллические материалы. Режимы 

работы грузоподъёмных машин 

13 |Специальные Специальные детали и узлы 

детали и узлы кранов.Стальные канаты. Выбор 

кранов. стальных канатов. Блоки, барабаны,     полиспасты. Остановы и тормоза. 

Грузозахватные устройства. Приводы 

крановых механизмов (электрический, 

гидравлический, пневматический, 

ручной). 
  

             



  

14|Крановые 

механизмы 

Крановые механизмы. Механизмы 

подъёма Классификация, конструкции, 

расчёт. Механизмы передвижения 
Классификация, конструкции, расчёт. 
Механизмы вращения и 

опорно-поворотные устройства 
Классификация, конструкции, расчёт. 
Стреловые устройства и механизмы 
изменения вылета Классификация, 
конструкции, расчёт. Вспомогательные 
устройства противоугонные устройства, 
ограничител 
  

15 |Характеристики и 

конструктивные 

схемы кранов 

Общие сведения о ГИМ. ГПМ. 
Термины и определения Общие 
сведения. Классификация кранов по 
конструкции. Классификация по виду 

грузозахватного органа. Классификация 
по возможности перемещения. 
Классификация по степени поворота и 
способу опирания. Параметры: 
нагрузки, линейные параметры, 
скорости рабочих движений. 
  

16| Характеристики и 

конструктивны 
схемы кранов. 

Стреловые самоходные 
краны.Автомобильные краны. 
Техническая характеристика и 
конструктивные схемы. Область 

применения и организация работы. 
Пневмоколёсные краны. Стреловое 
оборудование кранов. Конструкции 
механизмов. Конструктивные 
особенности кранов на спецшасси 
автомобильного типа. Короткобазовые 

краны. Обзор конструкций зарубежных 

пневмоколёсных кранов. 
  

17|Характеристики и 

конструктивны 
схемы кранов. 

Мостовые и козловые краны общего 

назначения . Общие сведения. Основы 

расчёта. Материалы для изготовления 

кранов. Универсальные крановые узлы. 

Механизмы подъёма, передвижения. 

Особенности металлоконструкций. 

Организация работ. 

Типы и основные параметры. 

Расчётные нагрузки и условия 

устойчивости. Металлические 

конструкции. Механизмы кранов. 

Предохранительные и виброзащитные 

устройства. 
  

18 |Техническая 

эксплуатация 

кранов. 

Правила устройства и безопасной 
эксплуатации грузоподъёмных кранов. 
Правила устройства и безопасной 
эксплуатации грузоподъёмных кранов 
  

ИТОГО 

Первая группа 

периода 

аттестации 

(экзамен)     36 36 

    Итого   36       36 
  

3.2. Практические и семинарские занятия и их содержание 

     



Таблица 3.2 Темы практических занятий 
  

Количество часов по формам 

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

                    

обучения 

Наименование Конт. раб Сам. раб 

№ ПИТ раздела Тема и содержание практического а Е 

дисциплины занятия ы Е 

(мо-дуля) в 8 я - 8 З 

ЕЕ ЕЕ 
о о © о о © 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 

Первая группа очная форма (11 семестр) 

периода 

аттестации 

(экзамен) 

1|Характеристики и |Расчет ленточного 4 2 

конструктивные конвейера.Знакомство с конструкцией 

схемы ленточного конвейера, расчет его 

транспортирующих |основных параметров 

машин с тяговым 

органом. 

2|Характеристики и |Определение основных параметров 2 2 

конструктивные скребковых конвейеров. Изучение 

схемы конструкций и принципа действия 

транспортирующих |скребковых конвейеров, определение их 

машин с тяговым  |основных параметров. 

органом. 

3|Характеристики и |Определение основных параметров 2 2 

конструктивные пластинчатых конвейеров. Определение 

схемы производительности и мощности 

транспортирующих |приводного двигателя пластинчатого 

машин с тяговым [конвейера 

органом. 

4| Характеристики и |Определение основных параметров 2 2 

конструктивные элеваторов. Определение 

схемы производительности и мощности 

транспортирующих |приводного двигателя элеватора. 

машин с тяговым. 

органом. 

5|Характеристики и |Определение основных параметров 2 2 

конструктивные вибрационных конвейеров. 

схемы Определение производительности и 

транспортирующих |мощности приводного двигателя 

машин без тягового |вибрационного конвейера 

органа. 

6| Характеристики и |Определение основных параметров 2 2 

конструктивные винтового конвейера.Определение 

схемы основных параметров винтового 

транспортирующих |конвейера. 

машин без тягового 

органа. 

7|Характеристики и |Определение основных параметров 2 2 

конструктивные пневмотранспортной установки. 

схемы Определение основных параметров 

транспортирующих |пневмотранспортной установок 

машин без тягового 
органа. 
  

 



  

  

  

  

  

  

  

  

          

8 | Характеристики и |Определение параметров 2 2 

конструктивные гидротранспортных установок. 

схемы Определение основных параметров 

транспортирующих |гидротранспортной установки 

машин без тягового 

органа. 

9 Специальные Расчет винтового домкрата. Знакомство | 2 2 

детали и узлы с конструкцией винтового домкрата, 

кранов. расчет его основных параметров. 

10 Крановые Определение основных параметров 2 2 

механизмы. механизма изменения вылета стрелы 

крана. Определение основных 

параметров механизма изменения 

вылета стрелы крана 

11 Крановые Определение основных параметров 2 2 

механизмы. механизма поворота крана. 

Определение основных параметров 

механизма поворота крана 

12|Крановые Определение основных параметров 2 2 

механизмы. механизма передвижения крана. 

Определение основных параметров 

механизма передвижения крана 

13 |Крановые Расчет электрореверсивной 4 2 

механизмы. лебедки.Знакомство с конструкцией 

грузоподъёмной лебедки, расчет её 

основных параметров 

14|Техническая Расчет производительности стрелового 2 2 

эксплуатация крана. Знакомство со способами 

кранов. производства работ стреловыми 

кранами, расчет его 

производительности в зависимости от 

способов выполнения работ. 

15 Техническая Расчет устойчивости свободностоящих | 4 2 

эксплуатация кранов.Знакомство с конструкцией 

кранов. свободностоящих стреловых кранов, 

расчет их устойчивости. 

ИТОГО 36 30 

Первая группа 

периода 

аттестации 

(экзамен) 

Итого 36 30         
  

3.3. Лабораторный практикум и его содержание 

Не предусмотрено. 

3.4. Курсовой проект (работа) и его характеристика 

Не предусмотрено. 

3.5. Индивидуальное задание и его характеристика 

Не предусмотрено. 

     



  

4. ВЫЯВЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

4.1. Паспорт фонда оценочных средств (ФОС) по дисциплине 

Таблица 4.1 - Паспорт фонда оценочных средств (ФОС) по дисциплине 
  

  

  

  

  

Коды 

№ Наименование т. .. индикаторов 
ехнология Вид аттестации Виды занятий 

пит | оценочного средства формируемых 

компетенций 

1 2 3 4 5 6 

1 |Экзаменационные Традиционная Промежуточная Экзамен ПК-5.1., ПК-5.2. 

билеты образовательная аттестация 
технология 

2 |Разноуровневые ‹ Традиционная Текущий контроль |Практические, |ПК-5.1., ПК-5.2. 

задачи и задания образовательная СРС 

технология 

3 |Собеседование Интерактивная Текущий контроль |Лекции, ПК-5.1., ПК-5.2. 

образовательная Практические 

технология             
  

4.2 Вопросы к экзамену (зачету) 

Первая группа периода аттестации (экзамен) - очная форма (11 семестр) 

1. Чем определяются условия работы машин непрерывного транспорта? 

2. Чем определяются режимы работы машин непрерывного транспорта? 

3. Назовите физико-механические характеристики насыпного груза как объекта перемещения. 

4. Что такое насыпная плотность? На что влияет насыпная плотность? 

5. Что такое угол естественного откоса груза? От чего зависит величина угла для того или иного насыпного 

груза? 

6. Назовите физико-механические характеристики штучного груза как объекта перемещения. 

7. Дайте определение производительности транспортирующей машины в общем виде. 

$. Чем отличаются техническая и эксплуатационная производительности? 

9. Как определяется массовая (весовая) производительность? 

10. Как определяется объемная производительность? 

11. Как определяется штучная производительность? 

12. Назовите виды тяговых органов конвейеров. 

13. Назовите общие требования, предъявляемые к гибким тяговым органам конвейеров. 

14. Назовите конструкции тяговых цепей, применяемых в конвейерах. Чем обосновано использование того 

или иного вида цепи? Как производится расчет цепи? 

15. Назовите конструкции лент, применяемых в конвейерах. Чем обосновано применение того или иного 

вида ленты? Как производится расчет ленты? 

16. В чем заключается главная функциональная особенность лент по сравнению с тяговыми цепями? 

17. Назовите, что может являться поддерживающими устройствами конвейеров. 

18. Дайте классификацию роликов роликовых опор 

19. Назовите исполнения концов осей роликов. 

20. Назовите условия, по которым выбирается диаметр роликов. 

21. Дайте классификацию роликовых опор. 

22. Каков порядок расстановки роликовых опор по трассе конвейера? 

23. Назовите, что может являться направляющими устройствами конвейеров. 

24. Назовите, какие устройства служат для направления движения тяговых цепей. Каковы их основные 

конструктивные особенности? 

25. Назовите, какие устройства служат для направления движения лент. Каковы их основные 

конструктивные особенности? 

26. Как производится определение диаметров звездочек? 

10



27. Как производится определение диаметров барабанов? 

28. Какими способами возможна передача тягового усилия от привода к тяговому элементу? 

29. Как определяется место расположения привода на конвейере? 

30. Назовите виды приводов цепных конвейеров. 

31. Назовите виды приводов ленточных конвейеров. 

32. Какими способами возможно обеспечить работу фрикционного привода в случае проскальзывания 

приводного элемента относительно тягового элемента? 

33. Каковы функции натяжных устройств конвейеров? 

34. Назовите виды натяжных устройств конвейеров. 

35. В каких случаях устанавливаются винтовые натяжные устройства? 

36. В каких случаях устанавливаются лебедочные натяжные устройства? 

37. Как определяется ход натяжного устройства? 

38. Состав, назначение, характеристика ленточных конвейеров. 

39. Назовите основные типы ленточных конвейеров. 

40. Из каких основных элементов состоит ленточный конвейер? 

41. Перечислите достоинства и недостатки ленточных конвейеров. 

42. Расскажите устройство и назначение ленточного конвейера. 

43. Что из себя представляют транспортирующий орган и опорный став ленточного конвейера? 

44. Что из себя представляют приводные и натяжные устройства ленточных конвейеров? 

45. Назовите назначение и область применения ленточных конвейеров. 

46. Опишите конструкцию ленточного конвейера в общем виде. 

47. Укажите отличия ленточных конвейеров для насыпных и штучных грузов. 

48. Назовите виды загрузочных и разгрузочных устройств ленточных конвейеров. 

49. Назовите виды очистных устройств ленточных конвейеров. 

50. Назовите методы стыковки резинотканевых лент ленточных конвейеров. 

51. Назовите основные типы пластинчатых конвейеров 

52. Из каких основных элементов состоит пластинчатый конвейер? 

53. Перечислите достоинства и недостатки пластинчатых конвейеров. 

54. Расскажите устройство и назначение пластинчатого конвейера. 

55. Что из себя представляют транспортирующий орган и опорный став пластинчатого конвейера? 

56. Что из себя представляют приводные и натяжные устройства пластинчатых конвейеров? 

57. Назовите назначение и область применения пластинчатых конвейеров. 

58. Назовите типы грузонесущих устройств пластинчатых конвейеров. Какова область применения того 

или иного типа? 

59. Назовите типы тяговых элементов пластинчатых конвейеров. 

60. Назовите виды приводных устройств пластинчатых конвейеров. Каковы особенности их устройства? 

61. Назовите назначение и область применения скребковых конвейеров. 

62. Назовите типы рабочих элементов скребковых конвейеров. Какова область применения того или иного 

типа? 

63. Назовите типы тяговых элементов скребковых конвейеров. 

64. Как определяется производительность скребковых конвейеров? 

65. Как определяются сопротивления движению подвижных частей скребковых конвейеров? 

66. Опишите методику тягового расчета скребкового конвейера. 

67. Назовите назначение и область применения подвесных конвейеров. 

68. Приведите типы подвесных конвейеров. 

69. Назовите типы подвесок подвесных конвейеров. 

70. Назовите типы тяговых элементов, применяемых в подвесных конвейерах. 

71. Как определяется производительность подвесных конвейеров? 

72. Как определяются нагрузки на каретки подвесных конвейеров? 

73. Назовите назначение элеваторов. 

74. Назовите виды элеваторов. Какова область применения того или иного вида? 

75. Назовите виды рабочих элементов элеваторов. 

76. Назовите виды тяговых элементов элеваторов. Каковы способы крепления к ним рабочих органов? 
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77. Назовите способы загрузки элеваторов. В каком случае применяется тот или иной способ? 

78. Назовите способы разгрузки элеваторов. В каком случае применяется тот или иной способ? 

79. Опишите принцип работы вибрационного конвейера. 

80. Поясните устройство и принцип работы вибрационного конвейера. 

81. Поясните принцип действия инерционного вибропривода. 

82. Поясните принцип действия электромагнитного вибропривода 

83. Поясните принцип действия поршневого пневмопривода. 

84. Какими достоинствами и недостатками обладают вибрационные конвейеры? 

85. Назовите назначение и область применения винтовых конвейеров. 

86. Назовите виды рабочих элементов винтовых конвейеров и их назначение. 

87. Приведите определение параметров и производительности винтовых конвейеров. 

88. Назовите назначение и опишите устройство винтовых транспортирующих труб. 

89. Назовите назначение и опишите устройство твинвейеров. 

90. Назовите назначение и область применения пневмотранспортных установок. 

91. Расскажите о сущности и способах пневмотранспортирования. 

92. Опишите конструкции пневмотранспортных установок различных типов. 

93. Приведите примеры использования устройств пневмотранспорта в технологических схемах и машинах. 

94. Назовите типы загрузочных устройств пневмотранспортных установок. Опишите их действие. 

95. Назовите типы разгрузочных и других устройств, входящих в состав пневмотранспортных установок. 

96. Как определяются потери давления в пневмотранспортных установках? 

97. Назовите назначение и область применения гидротранспортных установок. 

98. Опишите конструкции гидротранспортных установок различных типов. 

99. Назовите типы загрузочных устройств гидротранспортных установок. Опишите их действие. 

100. 

101. 

102. 

103. 

Сформулируйте методику расчета гидротранспортных установок. 

Перечислите вспомогательные устройства машин непрерывного транспорта. 

Назовите типы и опишите конструкции гравитационных вспомогательных устройств. 

Назовите типы и опишите конструкции питателей, применяющихся в машинах непрерывного 
транспорта. 

104. 

105. 

106. 

107. 

108. 

109. 

110. 

111. 

112. 

113. 

114. 

115. 

116. 

117. 

118. 

19, 

120. 

121. 

122. 

123. 

124. 

125. 

126. 

127. 

128. 

Режимы эксплуатации грузоподъемных машин. 

Принципы оптимального проектирования металлоконструкций. 

Материалы для изготовления блоков кранов. 

Материалы для изготовления ходовых колёс кранов. 

Какие материалы рекомендуются для изготовления стреловых конструкций? 

Материалы для изготовления барабанов ГИМ. 

Материалы для изготовления грузоподъёмных стальных канатов. 

Материалы для изготовления грузовых крюков. 

Материалы для решетчатых стрел стреловых самоходных кранов. 

Материалы для пролётных конструкций мостовых кранов. 

Материалы для вспомогательных элементов мостовых кранов. 

Лёгкие сплавы для краностроения. 

По каким показателям определяется группа классификации механизма в целом? 

По каким показателям определяется класс использования механизма в целом? 

По каким показателям определятся режим нагружения механизма? 

По каким показателям определятся группа классификации стреловых самоходных кранов? 

По каким показателям определяется группа классификации крана в целом? 

Состав и виды приводов грузоподъёмных машин. 

Канатные передачи (полиспасты): назначение, устройство, принцип работы, основные зависимости. 

Конструкция стальных канатов. 

Расчет и выбор канатов. 

Как производится выбраковка канатов? 

Грузозахватное устройство - крюки для мостовых кранов. 

Основные характеристики и технические требования, предъявляемые к грейферам. 

Состав, назначения, основные характеристики грузоподъёмных лебедок. 
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129. Реверсивные лебедки: назначение, устройство, принцип работы. 

130. Механизмы перемещения и поворота кранов. 

131. Классификация опорно-поворотных устройств и механизмов вращения 

132. Стреловые системы и механизмы изменения вылета стрелы. 

133. Механизмы изменения вылета стрелы. 

134. Классификация кранов. 

135. Какие мосты имеют мостовые краны? 

136. Классификация кранов по конструкции 

137. Классификация по виду грузозахватного органа 

138. Классификация по возможности перемещения. 

139. Классификация по степени поворота и способу опирания. 

140. Параметры стреловых кранов. 

141. Состав, назначения, основные характеристики стреловых кранов. 

142. Стреловые самоходные краны на специальном шасси автомобильного типа: назначение, устройство, 
принцип работы. 

143. Автомобильные стреловые самоходные краны: назначение, устройство, принцип работы. 

144. Чем вызвано применение кранов на гусеничном ходу? 

145. На каких кранах силовая установка монтируется на поворотной части? 

146. На каких кранах силовая установка монтируется на неповоротной части? 

147. Какие краны имеют раздельные силовые установки, монтируемые на поворотной и неповоротной 

частях? 

148. Какие краны обладают повышенной маневренностью и проходимостью? 

149. Мостовые краны, кран-балки: назначение, устройство, принцип работы. 

150. Козловые краны: назначение, устройство, принцип работы. 

151. Чем вызвано применение балансирных тележек у мостовых кранов? 

152. Для чего рабочая ширина обода ходовых колёс мостового крана больше ширины рельса? 

153. Чем вызвано применение ферменных конструкций в мостовых кранах? 

154. Чем вызвано применение главных балок коробчатого сечения в мостовых кранах? 

155. Способы снижения массы металлоконструкций мостовых кранов 

156. Назначение эластичных прокладок под рельс у мостовых кранов. 

157. Какой вид соединения главной балки с концевыми обеспечивает точный и быстрый монтаж на месте 

эксплуатации? 

158. Какие нагрузки воспринимает жесткая опора козлового крана? 

159. Чем вызвано применение гибкой опоры в козловом кране? 

160. Как осуществляется контроль за соблюдением устойчивости стреловых кранов? 

161. Определение устойчивости кранов. 

162. Как осуществляется контроль за соблюдением норм безопасной работы при осуществлении 
технологического процесса стрелового крана? 

163. Мероприятия по технике безопасности при эксплуатации грузоподъёмных кранов. 

164. Предохранительные устройства мостовых кранов. 

165. Предохранительные устройства козловых кранов. 

166. Производительность ленточного конвейеров. 

167. Сформулируйте методику определения производительности ленточных конвейеров. 

168. Сформулируйте общую методику тягового расчета ленточного конвейера. Что выражает тяговый 

фактор? 

169. На какие типы и по каким признакам классифицируются ленточные конвейеры? 

170. Из каких основных элементов состоит подземный ленточный конвейер? 

171. Какие типы лент применяются в подземных ленточных конвейерах, как они устроены? 

172. Назовите разъемные и неразъемные способы соединения концов ленты. Какие требования 

предъявляются к этим соединениям? 

173. Перечислите достоинства и недостатки ленточных конвейеров. 

174. Как осуществляется маркировка ленточных конвейеров? Приведите примеры. 

175. Что из себя представляют приводные и натяжные устройства ленточных конвейеров? 
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176. Назовите основные типы скребковых конвейеров. 

177. Из каких основных элементов состоит скребковый конвейер? 

178. Каким образом осуществляется перемещение груза скребковым конвейером? 

179. Перечислите достоинства и недостатки скребковых конвейеров. 

180. Как осуществляется маркировка скребковых конвейеров? Приведите примеры. 

181. Какие цепи применяются в качестве тяговых органов скребковых конвейеров? Виды скребков и 
способы их крепления. 

182. Что из себя представляют приводные и натяжные устройства скребковых конвейеров? 

183. Как определяется мощность привода пластинчатого конвейера? 

184. Назовите параметры, от которых зависит ширина полотна пластинчатого конвейера. 

185. Как определяется техническая производительность пластинчатого конвейера? 

186. Для чего и как определяется погонная нагрузка на несущем полотне конвейера? 

187. Как определяются сопротивления груженой и сопротивление порожней ветвей конвейера? 

188. В чем заключается метод «обхода по контуру» и как определяются натяжения в различных точках 
конвейера? 

189. Как определяется мощность приводного двигателя пластинчатого конвейера? 

190. Как определяются сопротивления движению ходовых устройств пластинчатых конвейеров? 

191. Опишите методику тягового расчета пластинчатого конвейера. 

192. Что такое элеватор? 

193. Тяговые органы элеваторов. 

194. Как определяется производительность ковшовых элеваторов? 

195. Опишите методику тягового расчета элеватора. 

196. Как определяется тяговая сила на приводном элементе элеватора? 

197. Как определяется техническая производительность вибрационного конвейера? 

198. Как определяется скорость транспортирования материала вибрационным конвейером? 

199. Как зависит площадь поперечного сечения материала на желобе от крупности кусков? 

200. Как определяется коэффициент режима работы конвейера? 

201. Назовите параметры, оказывающие влияние на производительность вибрационного конвейера. 

202. Чем характеризуются режимы работы конвейера: дорезонансный, резонансный и зарезонансный? 

203. Что называется углом вибрации? 

204. От чего зависит частота колебаний рабочего органа виброконвейера? 

205. От каких факторов зависит производительность виброконвейера? 

206. Как влияет амплитуда колебаний на скорость вибротранспортирования и на производительность 
конвейера? 

207. Как влияет частота колебаний на величину коэффициента режима работы? 

208. Как влияет угол вибрации на скорость вибротранспортирования? 

209. Основные типы и области применения винтовых конвейеров. 

210. Устройство, основные элементы и конструктивные особенности винтовых конвейеров. 

211. Преимущества и недостатки винтовых конвейеров. 

212. Принцип перемещения насыпного груза винтовыми конвейерами. 

213. Материалы для изготовления основных элементов конвейера. 

214. Способы крепления винта, загрузка.и разгрузка винтового конвейера. 

215. Как определяются критическая и рабочая скорости движения пульпы? 

216. От чего зависит общий расход пульпы? 

217. Как определяется диаметр трубопровода? 

218. От каких параметров зависит наибольшая длина пульпопровода 

219. Как зависит диаметр трубопровода от рабочей скорости воздуха? 

220. Что называется скоростью витания и как она определяется? 

221. Чем отличается рабочая скорость от скорости витания? 

222. Как определяется расход свободного воздуха? 

223. Как определяется диаметр трубопровода? 

224. Какие существуют принципиальные схемы гидротранспортных установок? 

225. Какие виды материалов и на какую дальность можно транспортировать гидротранспортом? 
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226. Какое оборудование входит в состав того или иного вида гидротранспорта? 

227. Назовите особенности пульпонасоса по сравнению с обычными центробежными насосами. 

228. Какую функцию выполняют питатели в гидротранспортной установке и на какие виды по характеру 

работы во времени они делятся? 

229. Поясните принцип работы гидроэлеватора. 

230. Поясните принцип работы эрлифта. 

231. Назовите области применения следующих видов гидротранспортных установок: гравитационных 

самотечных; гравитационных с вертикальными участками трубопровода; с искусственным напором, 

создаваемым пульпонасосом; с насосом и питателем; гидроэлеваторов; эрлифтов. 

232. Что относят к достоинствам и недостаткам гидротранспортных установок? 

233. Методика расчёта винтового домкрата. 

234. Состав, назначения, основные характеристики винтовых домкратов. 

235. Расчет механизмов изменения вылета стрелы 

236. Какой кран имеет стрелу с гибкой подвеской? 

237. Какой кран имеет стрелу с жесткой подвеской? 

238. Расчет опорно-поворотных устройств. 

239. Расчет привода механизма вращения. 

240. Какие краны имеют опорно-поворотные устройства? 

241. о каким параметрам производится подбор колёс у стреловых самоходных кранов? 

242. К чему приведёт уменьшение диаметра ходовых колёс в механизмах передвижения на рельсовом пути? 

243. К чему приведёт увеличение числа приводных колёс? 

244. К чему приведёт уменьшение числа приводных колёс? 

245. Какие параметры механизмов передвижения на рельсовом пути определяют размеры ходовых колёс? 

246. Способы повышения износостойкости колёс механизмов передвижения на рельсовом пути. 

247. Какие краны имеют механизмы передвижения безрельсового хода? 

248. Последовательность расчёта электрореверсивной лебёдки методом составления документа, 

регламентирующего её технологический процесс. 

249. Алгоритм расчёта электрореверсивной лебёдки, показатели работы, назначение. 

250. Определение производительности стрелового крана, повышение еб за счёт изменение 

технологического процесса строительного производства. 

251. Определение производительности стрелового крана с совмещением рабочих процессов и без. Пути 

повышения производительности. 

252. Методика определения устойчивости стреловых кранов. 

253. По каким нормативным параметрам определяется устойчивость стреловых кранов? 

254. Назначение аутригеров у кранов 

4.3 Технология выявления уровня освоения дисциплины 

Технология выявления уровня освоения дисциплины приводится в фонде оценочных средств (ФОС). 
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5. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ОСВОЕНИЯ 
ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

5.1. Основная и дополнительная литература 

Основная литература _ 

1. Дроздов, А.Н. Основы теории, выбора и эффективной эксплуатации строительных машин. Часть 1. 

Подъемно-транспортные машины [Электронный ресурс] : учебное пособие / А. Н. Дроздов. - Москва : 

Московский государственный строительный университет, ЭБС АСВ,2005. - 136 с. - [3ВМ 5-7264-0334-7. 

(Шер://уиуиум 1ргфооКзВор.га/16990 Вт) 

2. Алейник, В.И. Подъемно-транспортные машины [Электронный ресурс] : практикум / В. И. Алейник, 

В. В. Тихомиров. - Санкт- Петербург : Санкт-Петербургский государственный архитектурно-строительный 

университет, ЭБС АСВ, 2015. - 16 с. (вир:/Ам\у\иёргфооК$Вор.ги/58538.В ит) 

3. Киселев, В.А. Грузоподъемные машины и машины безрельсового транспорта [Электронный ресурс] : 

учебное пособие / В. А. Киселев, В. П. Захарцев. - Грузоподъемные машины и машины безрельсового 

транспорта ; 2017-06-20. - Москва : Московская государственная академия водного транспорта, 2007. - 130 

с. (в@р:/Луучу ргбооКзВор.га/46703 В&т1) 

Дополнительная литература 

1. Вайнсон, А.А. Подъемно-транспортные машины строительной промышленности : атлас конструкций : 

учеб. пособие для вузов по спец. "Строит. и дор. машины и оборуд." / А. А. Вайнсон. - 3-е изд., перераб. и 

доп. - Москва : Альянс, 2009. - 151 с. : ил. - ЗВМ 978-5-903034-65-9 : 705.00. 

2. Грузоподъемные машины для монтажных и погрузочно-разгрузочных работ : учеб.-справ. пособие для 

вузов по спец. "Подьемно-трансп. машины и оборуд.", "Эксплуатация перегрузочного оборуд. портов и 

трансп. терминалов" / М. Н. Хальфин [и др.]. - Ростов-на-Дону : Феникс, 2006. - 608 с. - (Высшее 

образование). - $ВМ ил. : 277.00. 

3. Грузоподъемные машины. Пример расчета автомобильного крана [Электронный ресурс] : 

учебно-методическое пособие / Ю. И. Калинин [и др.]. - Воронеж : Воронежский государственный 

архитектурно-строительный университет, ЭБС АСВ, 2015. - 105 с. (шер://муими АргбооКзВор.га/55046.В 11) 

Методические указания 

1. Грузоподъемные машины: винтовой домкрат [Электронный ресурс] : методические указания к 

лабораторно-практическим занятиям по курсам "Строительные машины", "Механизация строительства", 

"Детали машин (приборов) и основы конструирования" для спец. 080502 "Экономика и управление на 

производстве (в строительстве)", 230201 "Информационные системы и технологии", 200503 р › 
"Стандартизация и сертификация" и направления 270100 "Строительство" всех форм обучения / М-во 

образования и науки РФ, Новосиб. гос. архи 

2. Грузоподъемные машины. Устойчивость стреловых кранов : метод. указания к практ.-семинар. занятиям 

для всех форм обучения спец. 2903, 2906, 2913 / Новосиб. гос. архитектур.-строит. ун-т, Каф. строит. 

машин, автоматики и электротехники ; сост.: Э. А. Абраменков, Г. С. Мурзин, Д. Э. Абраменков. - 

Новосибирск, 1999. - 45 с. : ил. - б.ц. 

3. Грузоподъемные машины. Электрореверсивная лебедка : метод. указания к лаб.-практ. занятиям по 

курсам "Механизация и автоматизация стр-ва", "Строит. машины" для спец. 2903, 2904, 2905 всех форм 

обучения. Ч. 2 : Приложения / М-во общего и проф. образования РФ, Новосиб. гос. акад. стр-ва, Каф. 

строит. машин ; сост.: Э. А. Абраменков [и др.]. - Новосибирск, 1997. - 58 с. : ил. - б.ц. 

4. Грузоподъемные машины. Электрореверсивная лебедка : метод. указания к лаб.-практ. занятиям по 

курсам "Механизация и автоматизация стр-ва", "Строит. машины" для спец. 2903, 2904, 2905 всех форм 

обучения. Ч. 1 / М-во общего и проф. образования РФ, Новосиб. гос. акад. стр-ва, Каф. строит. машин ; 

сост.: Э. А. Абраменков [и др.]. - Новосибирск, 1997. - 36 с. : ил. - б.ц. 
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5. Грузоподъемные машины. Расчет производительности башенных кранов : метод. указания к 

практ.-семинар. занятиям для направлений 270800.62 "Строительство", 080200.62 "Менеджмент", 

230400.62 "Информ. системы и технологии" всех форм обучения / Новосиб. гос. архитектур.-строит. ун-т 

(Сибстрин), Каф. строит. машин, автоматики и электротехники ; сост.: О. А. Букатова, Л. Т. Хомякова. - 

Новосибирск : НГАСУ (Сибстрин), 2012. - 16 с. : табл. - Библиогр.: с. 16. - б.ц. 

6. Грузоподъемные машины: винтовой домкрат : метод. указания к лаб.-практ. занятиям по курсам "Строит. 

машины", "Механизация стр-ва", "Детали машин (приборов) и основы конструирования" для спец. 080502 

"Экономика и упр. на производстве (в стр-ве)", 230201 "Информ. системы и технологии", 200503 

"Стандартизация и сертификация" и направления 270100 "Стр-во" всех форм обучения / Новосиб. гос. 

архитектур.-строит. ун-т (Сибстрин), Каф. строит. машин, автоматики и электротехники ; сост.: О. А. 

Букатова, Л 

7. Керопян, А. М. Грузоподъемные машины и оборудование [Электронный ресурс] : Методические 

указания по выполнению практических работ / А. М. Керопян, А. Е. Кривенко, Д. А. Кузиев ; А. М. 

Керопян, А. Е. Кривенко, Д. А. Кузиев. - Грузоподъемные машины и оборудование ; 2019-09-01. - Москва : 

Издательский Дом МИСиС, 2017. - 18 с. (Вир://Лу\у\ аргбооКзВор.ги/7 1673.51) 

5.2. Используемые базы данных и информационные справочные системы 

Таблица 5.1 Используемое программное обеспечение 
  

  

  

  

  

          

№ Наименование Подтверждение .. 

п/п информационных ресурсов лицензии Количество лиЕВВИИ 

1 2 3 4 

1 |АчюСАР 2020 Акт выполненных работ от 

14.08.2021г №48 

2 |Казрегзку Епдроше Зесигйу 11 Лицензия 
№1АЕ22010190747267201361 

3 |ОЁйсе 2003 Ргоез1опа! Сертификат №41251624 21 

4 |КОМПАС-З 19 Лицензионное соглашение 250 

ДЛ-19-00149 
  

Таблица 5.2 Используемые базы данных и информационно-справочные системы 
  

  

  

№ Наименование Подтверждение = 
Количество лицензий 

п/п информационных ресурсов лицензии 

1 2 3 4 

МООРГЕ - Портал дистанционного  |Свободно распространяемая БД 1000 

обучения НГАСУ (Сибстрин)         
  

Таблица 5.3 Используемые интернет-ресурсы 
  

  

        

№ Наименование Ссылка 
п/п информационных ресурсов 

2 3 

1 |МООРГЕ - Портал дистанционного | р://о.5озт.ти/ 1осш/ шдех.рр 

обучения НГАСУ (Сибстрин)   
  

5.3. Методические рекомендации по организации изучения дисциплины 

Таблица 5.4 Используемые образовательные технологии 
  

  

  
№ Нзименование Вид занятий Краткая характеристика 

п/п Технологии р р р 

1 2 3 4         
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Аудиторные поточные и 

групповые занятия в 

специализированных 

классах 

Информационные лекции, 

практические занятия 

На лекциях: использование 
мультимедийного презентационного 
оборудования с демонстрацией 
видеофильмов, фотографий, компьютерных 
презентаций, На практических занятиях: 
освоение конкретных умений и навыков по 
предложенному преподавателем алгоритму. 

  

Метод проблемного 
изложения материала 

Проблемные 
лекции, практические 
занятия 

Самостоятельное изучение студентами 

материала лекции с последующей 

дискуссией в аудитории. Организация 

учебной работы, направленная на решение 

комплексной учебно-познавательной задачи 

на практических занятиях. 
  

Интерактивная форма 

проведения занятий 

Лекция-дискуссия, 

лекция-беседа 

Лекция «обратной связи», предполагающая 
обсуждение спорных вопросов, 
возникающих при изложении материала в 
аудитории. 
Встречи с представителями профильных 
компаний, посещение специализированных 
выставок. 

  

    
Дистанционное обучение 

  
Самостоятельная работа, 

курсовая работа   
Самостоятельно изучение обучающимися 
учебного материала в дистанционном 
режиме на портале В#р://90.зозтл.га/, 
самоконтроль освоения материала с 
использованием тестовой базы портала 
дистанционного обучения, консультации по 
выполнению практических заданий и 
курсовому проектированию в оп-Шше 
режиме.   
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6. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ 

Таблица 6.1 — Материально-техническое обеспечение дисциплины 
  

Наименование специальных* 

помещений и помещений для 

самостоятельной работы 

Оснащение специальных помещений и помещений для самостоятельной 

работы 

  

1 2 
  

Здание учебного корпуса по 

ул.Ленинградская, 113, 103 ауд. 

(Экзамен) 

Помещение для самостоятельной работы 

Компьютерное оборудование: компьютер 11 шт.;Оборудование для 

учебного процесса: доска аудиторная 1 шт. 

Общее количество мест: 11 
  

Здание учебного корпуса по 
ул.Ленинградская, 113, 406 ауд. 

(Экзамен) 

Помещение для самостоятельной работы 

Компьютерное оборудование: компьютер 8 шт..Оборудование для 

учебного процесса: доска аудиторная ] шт. 

Общее количество мест: 11 
  

Здание лабораторного корпуса 

по ул.Тургенева, 159, 160 ауд. 

(Экзамен, Практические, СРС) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 

промежуточной аттестации. 

Общее количество мест: 20 
  

Здание лабораторного корпуса 

по ул.Тургенева, 159, 161 ауд. 

(Экзамен, Практические, СРС) 

Учебная аудитория для проведения занятий семинарского типа, 

групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 

промежуточной аттестации 

Компьютерное оборудование: компьютер 2 шт.:Лабораторные 

комплексы: улк "механика и молекулярная физика" 4 шт.Измерительное 

оборудование: измерительный прибор 2 шт.;Мебель: шкаф 1 шт., стулья 

1 шт., тумба 1 шт.;Оборудование для учебного процесса: парты 9 шт. 

Общее количество мест: 21 
  

Здание лабораторного корпуса 

по ул.Тургенева, 159, 258 ауд. 

(Экзамен, Лекции, 

Практические, СРС) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 

промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: компьютер 1 шт., проектор 1 шт., 

вебкамера 1 шт., экран 1 шт.;Акустика (приборы): акустические системы 

для пк 1 шт.:Оборудование для учебного процесса: доска аудиторная 1 

шт., парты 30 шт.;Мебель: трибуна 1 шт. 

Общее количество мест: 84 
  

Здание лабораторного корпуса 

по ул.Тургенева, 159, 263 ауд. 

(Экзамен, Лекции, 

Практические, СРС) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 

промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: компьютер 1 шт., экран 1 шт.;Мебель: 

стулья 14 шт., кресло 2 шт., трибуна 1 шт. 

Общее количество мест: 42 
  

Здание лабораторного корпуса 

по ул.Тургенева, 159, 264 ауд. 

(Экзамен, Практические, СРС)   Учебная аудитория для проведения занятий семинарского типа, 

групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 

промежуточной аттестации 

Лабораторные комплексы: улк "механика и молекулярная физика" 4 

шт.:Измерительное оборудование: измерительный прибор 1 шт.;Мебель: 

шкаф 2 шт., стулья 18 шт., трибуна 1 шт., тумба 1 шт.;Компьютерное 

оборудование: огртехника 1 шт. 

Общее количество мест: 15     
  

* Специальные помещения — учебные аудитории для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнение курсовых работ), групповых и 

индивидуальных консультаций, текущего контроля и промежуточной аттестации, а так же помещения для 

самостоятельной работы 
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